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The method involves using a contact energy and data transmission system 
which has a read write data element (33-) that is attached to the medical 
equipment (30). This may be communicated with remotely (32) by a read 
write system that performs the identification. This is connected to some 
form of monitor or controller (15). 

The system in the components and in a separate device transfer 
parameter identified data between the data carrier of the components and 
the device, in both directions. The components are positioned near the 
device. An identification process is then enabled in which contact of an 
identification inquiry signal from the device for transfer via the system. 
The identification parameter is then received and registered via the 
answer signal in the device. 

USE - For identification of e.g. a number of components forming an 
endoscope. 

ADVANTAGE - Enables automatic identification without contact. 
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(g) Verfahren und Vorrichtung zur automatischen Identifikation von Komponenten medizinischer Geratesysteme 

(57) Verfahren zur automatischen Identifikation und Erfas- 
sung charakteristischer Kenndaten von Komponenten 



u 



von 

von Endoskopiesystemen, bei dem in der Komponente 
ein von einer separaten Einheit beschreib- und lesbarer 
Datentrager zur Speicherung von Parametern zumindest 
dieser Komponente und in der separaten Einheit wenig- 
stens eine Schretb- und Lesesteuervorrichtung zum wie- 
derholbaren Beschreiben und Lesen des Datentragers 
vorgesehen sind, gekennzeichnet durch folgende Schrit- 
te: 

a) Bereitstellen eines beruhrungslosen Energie- und Da- 
ten ubert rag ungssystems rn der Komponente und in der 
separaten Einheit zur Obertragung von Parameter ange- 
benden Daten zwischen dem Datentrager der Komponen- 
te und der separaten Einheit in beiden Richtungen; 

b) Positionieren der Komponente in der Nahe der separa- 
ten Einheit; 

c) Akttvieren eines Identifikations- bzw. Erfassungsvor- 
gangs, indem beruhrungslos ein Identifikations-Abfrage- 
signal von der separaten Einheit zur Komponente Ciber 
das Datenubertragungssystem ubertragen wird; 

d) Empfangen des Identifikations-Abfragesignals durch 
die Komponente und Auslesen wenigstens eines Identifi- 
kationsparameters oder zu erfassender Kenndaten aus 
dem Datentrager; 

e) Obertragung eines den Identifikationsparameter oder 
die zu erfassenden Kenndaten angebenden Antwortsi- 
gnals an die separate Einheit; 

f) Empfangen und Registrieren derzu erfassenden Kenn- 
daten oder des Identiflkationsparameters der Komponen- 
te durch das Antwortsignal in der separaten Einheit, und 
durch einen weiteren Schritt, der einen Schreibvorgang 
zum Andern oder Neueinspeichern von Daten eines Para- 
meters in den Datentrager der Komponente aktiviert, ein 
entsprechendes Schreibsignal uber das Datenubertra- 
gungssystem von der separaten Einheit zur Komponente 
ubertragt, im dortigen Datenspeicher einen oder mehrere 
Parameter entsprechend dem Schreibsignai andert oder 
neu einschreibt. 
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Beschreibung 



Die Erfindung beirifft ein Vert'ahren und cine Vornchiung 
zur auiornaiischen Identifikaiion und Erfassung charakteri- 
stischer Kenndaten von Kornponenien von Endoskopiesy- 
stenien gemaB den OberbegrirTen der Anspriiche 1 und 12. 

Ein soiches Verfahren und eine seiche Vorrichtung sind 
aus der EP 0 534 198 A2 bekanni. 

In der Technik sind verschicdene Verfahren zur Identifi- 
kaiion von Komponenten iiblich. die mil unierschiedlichen 
Ubenragungs- und Kodierv'crt'ahren arbeiien. Als Beispiel 
seien hier iediglich erwiihni die zur Idenlirtkation von Kom- 
ponenten in der Teiletertigung dienenden Verfahren, z. B. 
bei der Lagerhaltung, die iiberniegend mil optisch oder ma- 
gnelisch ablesbaren Strichcodes arbeiien, und ahnliche Ver- 
fahren zur Disposition von Waren, z. B. in Versandhausem 
und GroBkaufhausem, sowie Verfahren und Vorrichtungen 
zur Identifikaiion beweglicher Objekte. z. B. zur Identifika- 
iion von Fahrzeugen, wie Schiffen, Flugzeugen und Land- 
fahrzeugen, die mittels elektromagnerisch ubertragener Ab- 
fragesignale einen in der Komponente, d. h. im Fahrzeug in 
einem Transponder gespeicherten Ideniifikationscode abfra- 
gen, der dann akliv oder passiv zur abfragenden Station ge- 
sendet wird. Diese ubiichen rdentifikationssysieme arbeiien 
beriihrungslos, benotigen jedoch, abgesehen von den einen 
Sirichcode abfragenden Systemen, eine Energiequelle un 
abgefragten Objekt. 

Es ist auch ein auf einer indukliven Kopplung beruhen- 
des, beruhrungsioses Energie- und Datenubenragungsver- 
fahren bekannt, bei dem ein Schreib-Lesekopf und die abzu- 
fragende Komponente jeweils eine Hochfrequenzspule auf- 
weisen, so daB die abzufragende Komponente und die den 
Schreib-Lesekopf aufweisende separate Einheit bei .einem 
Identifikationsvorgang wie ein lose gekoppelter Transfor- 
mator wirken. Bei der Abfrage erzeugt die Hochfrequenz- 
spule des Schreib-Lesekopfs ein Hochfrequenzfeld. Die 
Spule in der Komponente empfangt das Feld und versorgt 
einen mil der Spuie verbundenen, ais Datentrager fungieren- 
den elektronischen Speicher mil Energie, der dann durch 
eine Speicherauslese- und Konirollogik ausgelesen warden 
kann. Die ausgelesenen Daien werden zur Hochfrequenz- 
spule der Komponente geleitet. Diese Spule bildet zusarn- 
men mit einem Kondensator einen Schwingkreis, dessen 
Schwingung durch die aus dem Speicher ausgelesenen Da- 
ten moduliert wird. Diese Modulation wird wiederum zur 
Hochfrequenzspule des Schreib-Lesekopfs iibertragen, dort 
erkannt und an einen Empfangskreis weitergeleitet. Diese 
Art der Modulation ist als "Absorptionsmodulation" be- 
kannt und wird z. B. in der Radanechnik eingesetzt, Letzt- 
lich stellt eine solche Absorptionsmodulation eine Pulsdau- 
ermodulation dar. 

Auf diesem Prinzip aufbauend laBt sich auch ein Identifi- 
kations verfahren verwirklichen, bei dem der in der Kompo- 
nente als Datentrager enthaltene Speicher nicht nur ausles- 
bar, sondem auch beschreibbar isL AuRer der reinen LTber- 
tragung von Identfikationsdaten ist es auch mogiich, Be- 
fehlssignale zum Datentrager, d. h. zur Komponente zu 
iibertragen, um Funktionen des Daientragers zu steuem. 

Das aus der schon genannten EP 0 534 198 A2 bekannte 
Identifikationssystem wird bei einem Endoskop angewen- 
det, bei dem endoskopseitig ein Speicher fur spezielle Kenn- 
daten des Endoskops und ein mil dem Endoskop iiber Kon- 
takte koppelbares Steuergerat vorgesehen sind, mit dem die 
Kenndaten abgefragl werden konnen, um z. B. Abgleichpa- 
rameter fur die am Steuergerat einzustellenden Betriebspa- 
rameter zu gewinnen. Solche ini Datentrager des Endoskops 
gespeicherte Kenndaten konnen auRer Abgleilchparameter 
auch andere Parameter, wie z. B. Beiriebsdauer, Wanungs- 



intervalL Seriennummer und dergleichen bezeichnen. 

Femer ist aus dem Patent DE37 42 900 C2 eine Endo- 
skopeinrichtung mit einem Vidcoendoskop und einem Steu- 
ergerat fur den Bildwandier beschrieben. Kenndaten des En- 
5 doskops. insbesondere die Zahl der Bildpunkte des Bild- 
wandlers, sind in einem endoskopseiiigen Speicher abge- 
legL der innerhalb des Steckers angeordnet isi, mit dem das 
Videoendoskop am Steuergerat angesteckt wird. Durch Ab- 
frage der gespeicherten Kenndaten kann dann das Steuerge- 

10 rat individuell an das Endoskop angepaBi werden. Die Ab- 
frage geschieht iaber Kontakte des Steckers. 

In der Medizintechnik, insbesondere in der Endoskopie, 
bestehtbis heute keine Moglichkeit, beriihrungslos Kennda- 
ten mehreren inbesondere auslauschbarer. zu einem medizi- 

15 nischen Geralesystem gehorender Komponenten mittels ei- 
nes fiir die Medizintechnik besonders geeigneien und siche- 
ren Verfahrens automaiisch abzulesen und zu regismeren 
und auch eine Anderung der Kenndaten der Komponenten 
zu bewirken. 

20 Besonders in der medizinischen Endoskopie ist es hiiufig 
notig, Opliken und Objektive bei der klinischen Anwendung 
aufzubereiten bzw. zu sieriUsieren. Dazu muss en im Rah- 
men der Qualilatsstcherung und der ISO-Zertifizierung von 
Kliniken Aufbereitungs- und Sterilisationszyklen instru- 

25 mentenspezifisch dokumentiert werden. Erst diese Doku- 
mentation erlaubt eine eindeutige Beuneilung der Ge- 
brauchsfahigkeit und Zuvedassigkeit der oben genannten 
Komponenten. 

Es ist Aufgabe der Erfindung, ein Verfahren und eine Vor- 

30 richtung zur automatischen Identifikaiion und Erfassung 
charakteristischer Kenndaten von Komponenten von Endo- 
skopiesystemen anzugeben, wobei nicht nur eine Identifika- 
iion und die Erfassung charakteristischer Kenndaten, son- 
dem auch eine automatische und beruhrungsfreie instrii- 

35 mentenspezifische Dokumentation von Vorgangen ausge- 
fuhrt werden soil, die die Gebrauchsfahigkeit besonders be- 
eintrachtigen konnen. insbesondere von Sterilisationszy- 
klen. Femer soli auch ein Neueinschreiben von Identifikali- 
ons- und charakteristischen Kenndaten moglich sem. 

40 Das Verfahren und die Vorrichtung sollen es femer er- 
moglichen, durch die Erfassung von charakteristischen 
Kenndaten der jeweiligen Komponenten eine automatische 
Anpassung eines nachfolgenden, an die jeweilige Kompo- 
nente anschheBbaren Gerats zu erreichen, wie z. B. bei Vi- 

45 deokameras eine Anpassung der BildgroBe, eine Verzeich- 
nungskorrektur, eine Anpassung an die Lichlregelcharakte- 
ristik, eine Anpassung an die Apertur einer verwendeten 
Lichtquelle etc., 

Anspruch 1 kennzeichnet ein die obige Aufgabe losendes 

50 erfindungsgemaBes Verfahren, wahrend Anspruch 12 eine 
die obige Aufgabe losende erfindungsgemaBe Vorrichtung 
spezifiziert. 

Vorteilhafte Weiterbildungen des Verfahrens und der Vor- 
richtung sind in den Anspriichen 2 bis 11 bzw. 13 bis 22 an- 
55 gegeben. 

GemaB einem ersten Aspekt der Erfindung ist ein Verfah- 
ren zur automatischen Identifikaiion und Erfassung charak- 
teristischer Kenndaten von Komponenten von Endoskopie- 
systemen, bei dem in der Komponente ein von einer separa- 

60 ten Einheit beschreib- und lesbarer Datentrager zur Speiche- 
rung von Parameiem zumindesi dieser Komponente und in 
der separaten Einheit wenigstens eine Schreib- und Lese- 
steuervorrichtung zum wiederholbaren Beschreiben und Le- 
sen des Daientragers vorgesehen sind, gekennzeichnei 

65 durch folgende Schritte: 

a) Bereitstelien eines beriihrungslosen Energie- und 
Dateniibertragungssysiems in der Komponente und in 
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der separaien Einheii zur Ubertragung von Paraineier 
angebenden Daten zwischen dem Daientriiger der 
Kornponente und der separaten Einhcii in bcidcn Rich- 
lungen; 

b) Positionieren der Kornponente in der Niihe der se- 5 
paraien Einheit; 

c) Aktivieren eines Identifikations- bzw. Erfassungs- 
vorgangs. indem beriihrungslos ein Ideniifikaiions-Ab- 
fragesignal von der separaten Einheit zur Kornponenie 
iiber das Daienubertragungssystem iibenragen wird; lO 

d) Empfangen des Identifikaiions-Abfragesignals 
durch die Kornponente und Auslesen wenigsicns eines 
Ideniifikaiionsparameiers oder zu ertassender Kcnnda- 
ten aus dem Datentrager; 

e) Ubenragung eines den Ideniifikaiionsparanieier 15 
oder die zu erfassenden Kenndaten angebenden Ani- 
wortsignals an die separate Einheit; 

f) Empfangen und Registrieren der zu erfassenden 
Kenndaten oder des Identifikationsparameters der 
Komponente durch das Antworisignal in der separaten 20 
Einheit, und durch einen weiieren Schritt, der einen 
Schreibvorgang zum Andern oder Neueinspeichem 
von Daten eines Parameters in den Datentrager der 
Komponente aktiviert, ein entsprechendes Schreibsi- 
gnal liber das Dateniibertragungssystem von der sepa- 25 
raten Einheit zur Komponente ubertragt. im dort.igen 
Datenspeicher einen oder mehrere Parameter entspre- 
chend dem Schreib signal andert oder neu einschreibt. 

Vorteilhafterweise kann dem erfindungsgemaBen Verfah- 30 
ren ein weiterer Schritt hmzugefiigt werden, der auf den 
Schritt, der den oder die Parameter neu einschreibt oder an- 
dert, ein Quittungssignal von der Komponente uber das Da- 
teniibertragungssystem zur separaten Einheit sendet, und 
auf das Quittungssignal hin die Aktivierung des Schreibvor- 35 
gangs beendet. Weiterhin ist eine Aktivierung des Identifi- 
kations- und/oder Schreibvorgangs durch einen Bedie- 
nungsschritt an der separaten Einheit mogUch. 

Das Verfahren laBt sich auSerdem durch einen Uberwa- 
chungsschritt zur Uberwachung des Identifikations- und/ 40 
oder Schreibvorgangs seitens einer Bedienperson fonbilden. 
ZweckmaBigerweise nimmt die Bedienperson die Uberwa- 
chung an einem Monitor vor. 

Die die Schreib- und Lesesteuervorrichiung enihaliende 
separate Einheit kann iediglich dazu eingerichtei sein, die 45 
Identifikations- und/oder Schreiboperationen auch bei ver- 
schiedenen Komponenten zu aktivieren und auszufiihren 
und gegebenenfalls die Uberwachung der Operation auszu- 
fiihren. Dazu kann die separate Einheit auch mit einem iiber- 
geordneten Computer verbunden sein. 50 

Altemativ ist vorgesehen, daB die separate Einheit ein Be- 
slandteil des jeweiligen medizinischen Geratesystenis ist. 
Bei dem als besonderer Einsatzfall anvisierten Endoskopsy- 
stem kann die separate Einheit z. B. ein Kamerakopf einer 
Videokamera sein. 55 

Ein weiterer vorteilhafter Schritt des erfindungsgemaBen 
Verfahrens bestehi darin, aufgrund der von der Komponente 
zur separaten Einheit ubertragenen Parameterdaten Sieuer- 
und/oder Regelvorgange in der separaten Einheit zu aktivie- 
ren und/oder auszufiihren. 60 

GemaB einem weiteren Aspekt der Erfindung ist eine Vor- 
richlung zur automatischen Identifizierung und Ert'assung 
charakteristischer Kenndaten von Komponenten von Hndo- 
skopiesystemen, mit 

65 

- einer Einheit, die separat von den Komponenten vor- 
gesehen ist und die eine Lese-Schreibsleuervorrichiung 
aufweist, und 
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- einem bcschrcib- und iesbaren Daientriiger in jcdcr 
Komponente zur Speicherung von Kotnponenten-Para- 
ineter angebenden Daiensignalen, wobei Inhaltc des 
Datentriigers durch die Lese-Schreibsteuervorrichtung 
auslesbar und einschreibbar und in der separaten Ein- 
heit zurnindest speicherbar sind. gckennzeichnet durch 

- ein in der Kornponente und der separaten Einheii 
vorgeschenes, beruhrungsloses Energie- und Daien- 
ubertragungssystem zur Ubertragung von Daiensigna- 
len zwischen der separaten Einheit und dem Datentra- 
ger der Komponente in beiden Richtungen, 

- einen Schreib-Lesekopf, der mit der Lese-Schreib- 
steuer\'orrichtung verbunden ist, 

- eine Signalerzeugungs- und Modulations-Demodu- 
laiionseinheit in der separaten Einheit, die mit der 
Lese-Schreibsteuervorrichtung und dem Schreib-Lese- 
kopf verbunden isL um Dalensignale zu moduheren 
bzw, zu demodulieren und 

- eine mit dem Datentrager in der Komponente ver- 
bundene Sende-Empfangseinrichtung zum Senden und 
Empfangen von Datensignaien von bzw. in der Kom- 
ponente, wobei alle Einrichtungen in der Komponente 
durch den Ubertragungsvorgang von der separaten Ein- 
heit gespeist werden und keine eigene Energiequelle 
haben. 

Bevorzugt ist das Dateniibertragungssystem gestutzt auf 
eine induktive Hochfrequenziibertragung, Weiterhin werden 
die iibertragenen Dalensignale durch das Dateniibertra- 
gungssystem einer Pulsdauermodulation unterworfen. Die 
so modulierten Dalensignale werden zwischen der Kompo- 
nente und der separaten Einheit und umgekehn in einer Rah- * 
menstruktur iibertragen, die zu Beginn einen Kennung- 
scode, darauf folgend ejnen oder mehrere Datenposten und 
am Ende einen Priifcode zumindest zur Erkennung von Feh- 
lem in den Datenposten beinhaltet. 

Die separate Einheit hat eine Bedieneinrichtung zur Akti- 
vierung einer Identifikations- und/oder Schreiboperation. 
Die Bedienvorrichtung kann mit der separaten Einheit ver- 
bunden oder altemativ integraler Bestandleil derselben sein. 

Weiter kann ein Monitor mit der separaten Einheit ver- 
bunden sein. Die Bedienvorrichtung und der Monitor kon- 
nen auch Telle eines iibergeordneten, mit der separaten Ein- 
heit verbundenen Computersystems sein. 

Die Erfindung wird nachfolgend anhand von in der Zeich- 
nung dargestellten Ausfiihrungsbeispielen weiter erlaulert. 
Es zeigt 

- Fig. 1 schemalisch und blockartig die Grundstruktur 
einer erfindungsgemaBen Vorrichtung zur automati- 
schen Identifizierung von Komponenten medizinischer 
Geratesysteme; 

- Fig, 2 eine Anwendung der erfindungsgemaBen Vor- 
richtung bei einem Endoskopiesystem; 

- Fig. 3 schemalisch die Grundstruktur des verwende- 
ten Ubertragungs systems mit induktiver Kopplung 
zwischen einem Lese-Schreibkopf in der separaten 
Einheit und einer Induktionsspule in der Komponente; 

- Fig. 4 ein auf dem induktiven Kopplungsprinzip ge- 
maB Fig. 3 beruhendes, an sich bekanntes Signal- und 
Dateniibertragungssystem; 

- Fig. 5 eine bei dem Dateniibertragungssystem ge- 
maB Fig. 4 verwendete Pulsdauermodulationsart; 

- Fig. 6 eine Rahmenstruktur fur die zwischen der 
Komponente und der separaten Einheit und umgekehrt 
ubertragenen Dalensignale; 

- Fig. 7 schemalisch einen Aufbereitungskreislauf ei- 
nes mit einer erfindungsgemaBen Vorrichtung ausge- 
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staiteien Endoskops; 

- Fig. 8 bis 12 jeweils Anwendungsbeispieic der ertin- 
dungsgeniaBen Vorrichtung und des erhndungsecmii- 
Ren Verfahrens bei verschieden konfiguricrtcn Endo- 
skopsysiemen. 

Die Vorrichiung nach Fig. 1 besiehi prinzipiell aus wenig- 
stens einer separat von wenigstens einer Systenikornponenie 
30 vorgesehenen Einheii 10. die eine Lese-Schreihsteuer- 
vorrichiung 20 aufweist. Die Lese-Schreibsieuer\'omchlung 
20 ist mil einem Schreib-Lesekopf 22 verbunden, der weiter 
unten bsschrieben wird. Die schematisch angedeuieie Korn- 
ponente 30 weist einen einschreib- und auslesbaren Daten- 
txager 33 zur Speicherung von Daiensignalen auf, die Para- 
meter wenigstens dieser Komponenie angeben. 

Ein beriihrungsloses Energie- und Datenubertragungssy- 
siem 32, wie es noch spater beschrieben wird, umfaBt den 
Schreib-Lesekopf 22 der separaten Einheii 10, eine nichi ge- 
sondert bezeichnete Obertragungssirecke und in der Kom- 
ponenie 30 eine Sende-Empfangseinrichlung zum Senden 
und Empfangen von Daiensignalen von bzw. in der Kompo- 
nenie. Femer ist die Sende-Empfangseinrichtung 34 mil 
dem Datentrager 33 in der Komponenie 30 verbunden. Die 
Inhalte des Daientragers 33 sind durch die Lese-Schreib- 
sleuervorrichtung 20 auslesbar und einschreibbar und in der 
separaten Einheii 10 wenigstens speichcrbar. Weiier unten 
wird jedoch ausgefiihrt, daB Inhalte, die aus dem Datentra- 
ger 33 der Komponenie 30 ausgelesen werden, auch zur Ak- 
tivierung von Regel- bzw. Steuervorgangen in der separaten 
Einheii 10 und/- oder einer mil ihr verbundenen gesteuerten 
Einheii 15 dienen konnen. 

Das Daienuberiragungssystem 32 ist so einge rich let, daB 
■ alle Einrichtungen in der Komponenie 30 durch den Uber- 
tragungsvorgang von der separaten Einheii 10 gespeisi wer- 
den und daB sie keine eigene Energiequelle haben. 

In Fig. 2 ist ein Anwendungsbeispiel des erfindungsge- 
mafien Verfahrens bzw. der erfindungsgernaBen Vorrichtung 
zur automatischen Identifizierung von Komponenten eines 
medizinischen Geratesystems dargesielit, wobei in diesem 
Beispiel ein Endoskopiesysiem dargestelU ist. 

Die gesteuerte Einrichtung ist hier eine Videokamera 15a, 
die iiber eine Kabel 16a mil einem Monitor 14a verbunden 
ist. Die Videokamera 15a ist auBerdem durch ein Kabel 17 
mil einem Kamerakopf 18 verbunden. In einem Teil des Ka- 
merakopfs 18 ist eine separate Einheii 10' untergebracht, die 
demnach in diesem Beispiel ein Sysiembeslandteil ist und 
die eine Lese-Schreibeinheit 20a und eineri in Fig, 2 nicht 
gezeigten Schreib-Lesekopf. wie er anhand der Fig, 1 be- 
schrieben wurde, enthalt. 

In Fig. 2 sind zwei mit der erfindungsgemaBen Vorrich- 
tung identifizierbare Komponenten, nainlich ein Objektiv 
30a und eine Endoskopoptik 30b, dargesiellt. Beide Kompo- 
nenten 30a, 30b enthalten jeweils einen Datentrager 33, der 
jedoch in Fig. 2 nicht gesondert dargestelli ist. Im Datentra- 
ger des Objektivs 30a und auch im Datentrager der Endo- 
skopoptik 30b konnen nicht nur die Seriennummem der je- 
weiligen Komponenie und die Dauer des Aufbereitungszy- 
klusses gespeichert sein, sondem auch Datensignale, die 
eine automatische Adapderung des Karnerakopfs 18 und der 
damit verbundenen Videokamera 15a ennoglichen, wie 
z. B. die Adapiierung der BildgroRe und die Korrektur der 
Verzeichnung, die Adapderung der Lichlregeicharakteristik, 
die Begrenzung der Leistung und die Apenuranpassung ei- 
ner Lichtquelle. 

Fig. 3 zeigt eine Indukiionsspulenanordnung des bei der 
Erfindung verwendeten beriihrungslosen Ubertragungssy- 
stems. In der separaten Einheii 10 bchndet sich ein als Lese- 
Schreibspule gesialteter Schreib-Lesekopf 22. Dieser kann 



mit Oder ohne Eisen bzw. Fcrritkem ausgefuhn scin. Der 
Schreib-Lesekopf 22 enlhah eine Scndespulc 24, uni bei ei- 
ner Datenubertragung Energie zur Kornponcnte 30 /u uber- 
tragen (Pfeil A). Dieselbe Spule 24 wird dazu benutzi. um 
5 die von der Komponenie zuruckgesendeten Datensignale zu 
empfangen (Pfeil B). In der Komponenie 30 weist die 
Sende-Empfangseinrichtung 34 ebenfalls eine Spule mil 
Oder ohne Ferritkern auf. Fiir eine sichere Energie- und Da- 
tenubertragung ist eine guie Kopplung /.wischen dem 
10 Schreib-Lesekopf 22 in der separaten Einheit 10 und der 
Spuie 34 wichtig, da die magnetischen Feldlinien nur eine 
geringe Reichweite haben. Dabei wirken die Spule 24 der 
separaten Einheit 10 und die des Daientragers in der Kom- 
ponenie 30 als lose gekoppelter Transfonnator. Allgernein 
15 wird ein Abstand von ca. 100 mm zwischen der Spule des 
Schreib-Lesekopfs und der des Daientragers als ausreichend 
angesehen. 

Die Spule des Lesekopfs erzeugt ein magnetisches Hoch- 
frequenzfeld. Die Spule des Daientragers empfangt das 

20 Feld, versorgt den Datentrager mit Energie und sorgt fiir die 
darauffolgende Ubertragung der im Datentrager gespeicher- 
ten Daten. Der als Datentrager dienende Schreib-Lesespei- 
cher und eine zugehorige Steuerlogik konnen gemeinsam 
als Schaltung auf einem Chip integrierl sein (vgl. Fig. 4). 

25 Fig. 4 zeigi ein Blockdiagramm einer Prinzipschaltung 
eines wiederprogrammierbaren beriihrungslosen Hochfre- 
quenziibertragungsverfahrens, wie es bei der vorliegende 
Erfindung bevorzugt zur Idendfikation von Komponenten 
medizinischer Sysieme verwendet wird. Die in Fig. 4 als 

30 Blockschaltbild dargestellte Schaltung der Spule 34 und des 
Chips 35 in der Komponenie 30 ist an sich bekannt und wird 
deshalb nicht naher beschrieben. Wesentlich ist. daB die 
Spule 34 zusammen mit Kondensatoren CL C2 einen 
Schwingkreis bildet, der bei der Datenubertragung von der 

35 Spule 24 des Schreib-Lesekopfs 22 mit Energie versorgt 
wird. Dann schallet die zusammen mil dem Datentrager 33 
in dem Chip integriene Steuerlogik 36 einen Widerstand R 
ein und aus. 

Der Energieverbrauch des Chips andert sich mil den Da- 

40 ten, und diese passive Modulation wird iiber den aus der 
Spule 34 und den Kondensatoren CI, C2 beslehenden 
Schwingkreis zur Spule 24 in der separaten Einheit 20 zu- 
riick ubertxagen. Die modulierten Signale lassen sich im 
Schreib-Lesekopf 22 demodulieren, Dazu weist die Lese- 

45 Schreibsteuervorrichtung 20 der separaten Einheit 10 eine 
Signalerzeugungs- und Modulauonseinheit 26 und eine De- 
modulauonseinheit 25 auf. Die Schaltung sanordnung der 
Einheiten 25, 26 in der Lese- Schreibsteuervorrichtung 20 ist 
an sich bekannt und wird hier nicht naher beschrieben. Die 

50 verwendete Moduladonsart ist auch als "Absorpiionsmodu- 
lation*' bekannt. 

Fig. 5 zeigt mit Hilfe dieser Modulationsart modulierte 
Datensignale PI entsprechend einer logischen "1" und ein 
Datensignal P2 entsprechend einer logischen "0", die je- 

55 weils unterschiedliche Impulsperiodendauem aufweisen. 
Die Tragerfrequenz, die z. B. 125 kHz betragt, diem der er- 
wahnten Energie versorgung des Daientragers. Die verwen- 
deten Schwingkreise sind auf die Tragerfrequenz abge- 
slimrat. Diese Schaltung erlaubt nichl nur die Ruckiibenra* 

60 gung der im Datentrager 33 gespeicherten Datensignale, wie 
KenngroBen usw., sondem auch ein Neueinschreiben von 
Daten in den Datentrager 33. Dazu werden von den in Fig. 4 
dargestellten Signalerzeugungs- und Modulations-Demodu- 
lationseinheiten 25, 26 auBer Daten auch Kommandos zum 

65 Datentrager 33 der Komponenie 30 iibertragen. um dessen 
Funkiion zu steuem. 

Fig. 6 zeigt einen fiir die Dateniibenragung in dem bis- 
lang beschriebenen Ubertragungssystem geeigneie Rah- 
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niensiruktur R die einen Kennungscode ED am Anfang des 
Rahmens, ein oder mehrere Datenposien DL D2...Dn. die 
dcin Kennungscode ED folgen, und einen Prufcode CRC* am 
Ende des Rahmens aufweisi. Der Priitcode CRC dient daz.u, 
Fehler in den Datenposten zu erkennen. 

In der Fig, 7 isi ein Beispiel der Anwendung der ertin- 
dungsgeruaBen Vorrichtung und des Verfahrens ?.ur automa- 
tischen Idenlifizierung eines mil einem zuvor beschriebenen 
Daientrager ausgesiatteten Endoskops in einem Wiedcrauf- 
bereiiungszyklus gezeigt. 

Ini Stadium I wird ein verwendeies Endoskop 30b in die 
Nahe eines Schreib-Lesekopfs 22 einer separaten Einheii 10 
gebracht (Abstand a betxagt ca. 100 mm). Die separate Ein- 
heit 10 kann Bestandteil eines SleriiisalionsgeraLs sein. Die 
Daienubenragung liefert z, B. die Seriennummer der Kom- 
ponente, d. h. des Endoskops 30b, die gelesen und im Steri- 
Lisationsgerat gespeichert wird. Weiterhin konnen die aus 
dem Datentrager des Endoskops 30b ausgelesenen Datensi- 
gnale auch Vorgaben fur den Slerilisationszyklus enthalten, 
die dessen Parameter steuern oder regeln. 

Tni Stadium Dl wird das Sterilisationsgerat mil dem zu ste- 
rilisierenden Endoskop beschickt und der Slerilisaiionsvor- 
gang durchgefuhrt. Im Stadium HI wird das Endoskop noch 
einmal an den im Sterilisationsgerat befindlichen Lese- 
Schreibkopf herangefuhrt. Jetzt wird z. B. die im Endoskop 
gespeicherte Zahl von Sterilisationszyklen um 1 erhoht. Bei 
der dabei durchgefuhrten Dateniibertragung erfolgt dem- 
nach ein Lesen und ein Beschreiben des Datentragers im En- 
doskop. SchlieSlich wird das Endoskop im Stadium IV er- 
neut benutzi. 

Im Reparaturfall kann der Datentrager des Endoskops am 
Reparaturort ausgelesen werden. Die gespeicherten Daien 
konnen zur Uberpriifung von Garaniieleisiungeri dienen. 
Nach einer Reparatur kann die ini Endoskop gespeicherte 
Zahl von Rep araturf alien um 1 erhoht werden. Dazu ist in 
der Reparaturabteilung eine separate Einheit 10 geiiiaB der 
Erfindung vorhanden, die auf dieselbe Weise wie zuvor be- 
schrieben eine Dateniibertragung zwischen der separaien 
Einheit und dem Datentrager des Endoskops aktivien und 
ausfiihrt. 

Es ist zu bemerken, daB bei dem oben beschriebenen und 
in Fig. 7 dargestellten Anwendungsbeispiel kein bediener- 
kontrollierter Aktivierungs- und Dateniiberlragungsvorgang 
gezeigt ist. Dies ist jedoch in jedem Fail sinnvoU, wenn ge- 
zielt Datenwerte in den Datentrager der Komponente einge- 
schrieben und nicht nur im Datentrager gespeicherte Zahl- 
werte inkrementiert oder dekrementiert werden miissen. 

In Fig, 8 ist ein Endoskopiesystem in einer ersten Kon fi- 
guration 100 gezeigt, die ein weiteres Anwendungsbeispiel 
der Vorrichtung und des Verfahrens nach der Erfindung be- 
trifTL Ein Endoskop 130 mit einem Datentrager 133 gemaB 
der Erfindung ist iiber einen mit einer Lesespule 122 gernaR 
der Erfindung ausgestatteten Lichtleitkabei 110 an einer 
Lichtquelle 115 angeschlossen, die als gesteuertes oder ge- 
regeites Gerat im Sinne der obigen Beschreibung angesehen 
wird. Die Lichtquelle kann dtirch die mit dem erfindungsge- 
maBen Dateniibertragungsverfahren von den Komponenten 
130 und 110 bzw. durch die aus den darin enthalten en Da- 
tenU^gem 133, 122 ausgelesenen Daten beU-efTend die emii- 
tierte maximale Lichtenergie, die Aperiur und andere das 
Lichtleitkabei und das verwendete Endoskop beireffende 
Parameter autoraatisch angepaBt werden. Insbesondere bei 
Lichtquellen mit Lampen, die ein stark mittenbetontes Ab- 
strahlprofil aufweisen, wie z. B. Xenon-Kurzbogenlainpen. 
kann zur Verbesserung der Absu-ahlcharakterisiik vorgese- 
hen sein, Verlaufsfilter, maiiierte Linsen oder teildurchlas- 
sige Komponenten automatisch aufgrund dieser Daten in 
den Strahlengang einzuschwenken. 
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Ein weiteres Anwendungsbeispiel siellt die in Fig. 9 ge- 
zeigte Konfiguration 101 eines Endoskopiesysieins dar. wel- 
ches als Aliemative zu dem in Fig. 8 gezeigten Sysicrn 100 
angesehen werden kann. Der obere Teil des Endoskopiesy- 
5 stems 101 ist ahnlich dem in Fig. 2 gezeigten, wobei der 
Monitor weggelassen ist. Ein Endoskop 130b mit einem er- 
sten Datentrager 133b ist mit seinem proxinialen Ende am 
distalen Ende eines Objekiivs 130a angekoppelt. das einen 
zweiien Datentrager 133c aufweist. Das Objektiv 130a ist 

10 seinerseits mit seinem pro.ximalen Ende an einem Kaiiiera- 
kopf 118 anschlieBbar, weicher eine Lesespule 122a gemaB 
der Erfindung aufweist. Der Kamerakopf 118 ist uber ein 
Leitungssystem 117 mit einer Videokamera 115a gekoppelt, 
welche mit einer Funktion zur automatischen Adaption an 

15 den jeweils eingesetzten Kamerakopf, das Objekuv und das 
Endoskop ausgestattet ist, um so eine Adaption an Bild- 
groBe, die Korrektur der Verzeichnung, die Adaption der 
Lichtregelcharakterisdk, die Begrenzung der Leistung und 
eine Anpassung der Apertur einer Lichtquelle 115b zu er- 

20 moglichen. Diese Lichtquelle 115b ist m herkoinmlicher 
Weise Liber ein Lichtleitkabei 110a mit dem zugehorigen 
AnschluB des Endoskops gekoppelt. Die Lichtquelle 115b 
empfangt die zur Adapdon notigen Daten liber eine Daten- 
ubertragungsstrecke 116 (Pfeil D), die vorzugsweise als bi- 

25 direktionale Daiensu-ecke ausgestaltet ist, Wegen der uber 
die Daten lib ertragungsstrecke 116 von der Videokamera 
115a zur Lichtquelle 115b ubertragbaren Daten braucht der 
distale AnschluR des Lichtleitkabels 110a keinen Schreib- 
Lesekopf, da die zu ubertragenden Daten uber die Daten- 

iO st.recke 116 zur Lichtquelle 115b gelangen. 

In Fig. 10 ist ein Anwendungsbeispiel der Erfindung bei 
einem elektrochirurgischen Hochfrequenzsystem 102 ge- 
zeigt. In eine Trokarhulse oder einen Arbeitskanal 140 laBt 
sich proximal eine HF-Sonde oder eine Thermokoagulali- 

35 onssonde 141 einfuhren, die an ihrem proximalen Ende mit 
einem Datentrager 143 versehen ist. Die Hochfrequenzlei- 
siung wird von einem Hochfrequenzleistungsgenerator oder 
einem Thermokoagulations-Steuergerat 150 durch ein Ka- 
bel 144 zugefuhri, welches an seinem distalen Ende mit ei- 

40 nem erfindungsgemaBen Schreib-Lesekopf 142 ausgestattet 
ist. Auf diese Weise lassen sich Leistung und/oder Frequenz, 
Pulsbreite usw. am Hochfrequenzleistungsgenerator 150 an 
die HF-Sonde 141 entsprechend den im Datentrager 143 ge- 
speicherten Daten anpassen. Ein in Fig. 10 auBerdem darge- 

45 stelltes Endoskop 130 kann zusatziich oder statt der HF- 
Sonde 141 in die Trokarhulse bzw. den Arbeitskanal 140 
eingesetzt und damil gekoppelt werden. Das Endoskop 130 
kann auch einen Datentrager etwa gemaB den Fig. 2, 8 und 9 
haben. 

50 Bei dem in Fig. 11 gezeigten Anwendungsbeispiel 103 
der Erfindung ist ein Insufflation ssteuergerat 160 iiber einen 
Pneumatikschlauch 161 an einem zugehorigen AnschluB ei- 
ner Trokarhulse 164 anschlieBbar. Die Trokarhulse 164 ist 
an diesem AnschluB mit einem Datentrager 163 ausgestat- 

55 tet, wahrend das distale Ende des Pneumadkschlauchs 161 
mit einem erfindungsgemaBen Schreib-Lesekopf 162 verse- 
hen ist. Auf diese Weise laBt sich durch die im Datentrager 
163 des Luftanschlusses der Trokarhulse 164 gespeicherten 
Daten das Insufflanonssleuergerat 160 hinsichtlich des zu 

60 erzeugenden Druckes, der Druckimpulse etc. automatisch 
an die verwendete Trokarhulse anpassen. 

In Fig. 12 schlieBlich ist ein aus den in Fig. 8 bis Fig. 11 
gezeigten Anwendungsbeispielen 100 bis 103 kombiniertes 
Endoskopiesystem gezeigt. Die Videokamera 115a mit auto- 

65 rnatischer Adaption ist mil der Lichtquelle 115 mit ebenfalls 
autoniatischer Adaption, diese mit einem InsufRationssteu- 
ergeriii 160 und letzteres mil einem elektrochirurgischen 
Hochfrequenzgenerator 150 mit autoniatischer Adaption 
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durch fine jeweilige Daienubenxagungssirecke 116, 116', 
116" verbunden. Die Trokarhiilse ist wenigstens an ihrern 
LuHanschluR. an dem der Insufflationsschlauch angeschlos- 
sen wird. mil einem Datentrager gemaB der Erfindung aus- 
gerusiet. Das distale Ende des Insuffiaiionsschlauchs weist 5 
einen Schreib-Lesekopf gemaB der Erfindung auf. Die wei- 
teren in Fig. 12 gezeigten Komponenten sind nnit den eni- 
sprechendcn in den Fig. 8 bis 11 gezeigten ideniisch oder 
aquivalent und mit denselben Bezugsziffern bezeichnet. 

Altemativ konnen einzelne oder mehrere Komponenten/ lO 
Funkiionseinheiien des in Fig. 12 gezeigten Systems auch 
ohne Datentrager bzw. Schreib-Lesespule bleiben. Die reie- 
vanten Informationen werden bei dieser Alternative iiber die 
Dateniibertragungsstrecken 116, 116', 116", 116"' ijbermit- 
leli. Selbsiverstandlich konnen weitere Datenubertragungs- 15 
strecken jeweils zwischen den gesteuerten Geraten 115, 
115a, 150 und 160 und weiieren Geraten vorgesehen sein. 

Auch Systemkomponenten. die im allgemeinen nicht in 
eleklrischem Kontakt mit Steuergeraten oder ahnlichem sle- 
hen, wie rein mechanische Komponenten, z. B. Endoskope 20 
Oder Objektive oder auch Sonden, konnen mit einem be- 
schreib- und lesbaren Speicher zu einer erfindungsgemaBen 
Ideniifikalion der Komponente versehen sein. 

Sowohl die Energie- als auch die Daleniibertragung er- 
folgt beriihrungslos und kontaktfrei. Dies ist deshalb beson- 25 
ders vorteilhaft, da bei vielen Endoskopsysiemen eine di- 
rekte Spannungsversorgung unerwiinscht oder gefahrlich 
ist. 

Die vorangehend anhand der Fig. 8 bis 12 beschriebenen 
Anwendungsbeispiele der Erfindung verdeutlichen, dafl das 30 
erfindungsgemaBe Verfahren und die Vorrichtung zur Identi- 
fikaiion von Komponenten medizinischer Geratesysteme 
auch in Kombination mit herkommlichen Dateniiberlra- 
g-ungs verfahren angewendet werden konnen, wie sie bei den 
Datenstrecken 116 gemaB Fig. 9 und 116', 116", 116"' gemaB 35 
Fig. 12 einseizbar sind. Das bei der Erfindung verwendete 
beriihrungslose Ubertragungsverfahren laBt sich auch mit 
einem koniaktierenden Obertragungsverfahren etwa gemaB 
der eingangs erwahnten EP-A-0 534 198 kombinieren. 

AuBerdem ist die Erfindung nicht auf die automatische 40 
Identifikation von Komponenten in Endoskopsystemen be- 
schrankt. Voneilhaft ist die Erfindung auch bei anderen me- 
dizinischen Geratesystemen anwendbar, die eine Sterilisa- 
tion und/oder Aufbereitung ihrer Systemkomponenten be- 
no tigen und bei denen eine Vielzahl verschieden spezifizier- 45 
ter Komponenten eingesetzt werden konnen. 

Patentanspriiche 

I . Verfahren zur auiomatischen Identifikation und Er- 50 
fassung charakteristischer Kenndaten von Komponen- 
ten von Endoskopiesystemen, bei dem in der Kompo- 
nente ein von einer separaten Einheit beschreib- und 
lesbarer Datentrager zur Speicherung von Parametem 
zumindest dieser Komponente und in der separaten 55 
Einheit wenigstens eine Schreib- und Lesesteuervor- 
richtung zum wiederholbaren Beschreiben und Lesen 
des Daieniragers vorgesehen sind, gekennzeichnet 
durch folgende Schritte: 

a) Bereitstellen eines beriihrungslosen Energie- 60 
und Dateniibertragungssystems in der Kompo- 
nente und in der separaten Einheit zur Ubertra- 
gung von Parameter angebenden Daten zwischen 
dem Datentrager der Komponente und der separa- 
ten Einheit in beiden Richtungen; 65 

b) Posiiionieren der Komponente in der Nahe der 
separaten Einheit; 

c) Aklivieren eines Ideniifikations- bzw. Erfas- 
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sungsvorgangs. indcrn beriihrungslos ein Identifi- 
kations-Abfracesignal von der separaten Einheit 
zur Komponente uhcr das Datenubertragungssy- 
siern ii ben rage n wird; 

di Einpt'angen des Ideniifikations-Abfragesignals 
durch die Komponente und Auslesen wenigstens 
eines Identiftkationsparameters oder zu erfassen- 
der Kenndaten aus dem Datentrager; 

Ubenragung eines den Ideniifikationsparame- 
ler oder die zu erfassenden Kenndaten angeben- 
den Antwonsignals an die separate Einheit; 
n Emptangen und Registrieren der zu erfassen- 
den Kenndaten oder des Identiftkationsparameters 
der Komponente durch das Antwonsignal in der 
separaten Einheit, und durch einen weiteren 
Schritl, der einen Schreibvorgang zum Andern 
oder Neueinspeichem von Daten eines Parameters 
in den Datentrager der Komponente aktiviert, ein 
entsprechendes Schreibsignal iiber das Daten- 
iibenragungssystem von der separaten Einheit zur 
Komponente iibertragt, im dortigen Datenspei- 
cher einen oder mehrere Parameter entsprechend 
dem Schreibsignal andert oder neu einschreibt. 
2. Verfahren nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich- 
net, daB auf den Schritt, der den oder die Parameter neu 
einschreibt oder andert, ein Quittungssignal von der 
Komponente Uber das Daten iibertragungssy stem zur 
separaten Einheit gesendel, und auf das Quittungssi- 
gnal die Aktivierung des Schreib vorgangs beendet 
wird. 

. 3. Verfahren nach Anspruch 1 oder Anspruch 2, da- 
durch gekennzeichnet. daB der Identifikations- und/ 
oder der vSchreibvorgang durch einen Bedienungs- 
schritt an der separaten Einheit aktiviert werden bzw. 
wird. 

4. Verfahren nach einem der vorangehenden Ansprii- 
che, dadurch gekennzeichnet, daB ein Uberwachungs- 
schritt zur Uberwachung des Identifikations- und/oder 
des Schreibvorgangs seitens einer Bedienperson vorge- 
sehen ist. 

5. Verfahren nach Anspruch 4, dadurch gekennzeich- 
net, daB die Uberwachung an einem Monitor vornom- 
men wird. 

6- Verfahren nach einem der vorangehenden Ansprii- 
che, dadurch gekennzeichnet, daB die separate Einheit 
zur Aktivierung und Ausfuhrung von Operationen bei 
verschiedenen Komponenten und gegebenenfalls zur 
Uberwachung der Operationen zur Anwendung 
kommt. 

7. Verfahren nach Anspruch 6, dadurch gekennzeich- 
net, daB die separate Einheit mit einer iibergeordneten 
Einheit, insbesondere einem Computer verbunden ist. 

8. Verfahren nach einem der Anspriiche 1 bis 5, da- 
durch gekennzeichnet, daB als separate Einheit ein Be- 
standteil des jeweiligen medizinischen Geratesystems 
zur Anwendung kommt. 

9. Verfahren nach Anspruch 8, dadurch gekennzeich- 
net, daB ein weiterer Schritt vorgesehen ist, der Steuer- 
und Regelvorgange in der separaten Einheit aufgrund 
der von der Komponente zur separaten Einheit Ubertra- 
genen Parameterdaten aktiviert und ausfiihrt. 

10. Verfahren nach einem der Anspriiche 1 bis 9, da- 
durch gekennzeichnet, daB als beriihrungsloses Ener- 
gie- und Daleniiberlragungssystem ein Hochfrequenz- 
dateniibertragungssystem ohne separate Energiequelle 
verwendel wird. 

11. Verfahren nach Anspruch 10, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB das Hochfrequenzdateniibenragungssy- 
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stem mil einer induktiven Kopplung zwischen Kornpo- 
nenie und separater Einheil arbeitet. 

12. Vorrichiung zur autoniatischen Identifizierung und 
Erfassung charakteristischer Kenndaten von Kornpo- 
nenien von Endoskopiesystenien, mil ^ 
einer Einheil (10), die separai von den Koinponenien 
(30) vorgesehen ist und die cine Lese-Schreibsteuer- 
vorrichiung (20) aufweisl. und einem beschreib- und 
lesbaren Datenlrager (33) in jeder Komponenie (30) 
zur Speicherung von Komponenten-Paraineter ange- lo 
benden Dalensignalen, wobei Inhalie des Datentragers 
durch die Lese-Schreibsteuervorrichlung (20) ausles- 
bar und einschreibbar und in der separaien Einheil (10) 
zumindesi speicherbar sind, gekennzeichnet durch 

ein in der Komponenie (30) und der separaten Einheil 15 
(10) vorgesehenes, beriihrungsloses Energie- und Da- 
tenubertragungssysteni (32) zur Ubertragung von Da- 
tensignalen zwischen der separaten Einheil und denn 
Datenuager der Komponenie in beiden Richtungen, 
einen Schreib-Lesekopf (22), der mit der Lese- Schreib- 20 
steuervorrichtung (20) verbunden ist, 
eine Signalerzeugungs- und Modulations-Demodulali- 
onseinheit (25, 26) in der separaien Einheil (10), die 
mit der Lese-Schreibsieuervorrichlung (20) und dem 
Schreib-Lesekopf (22) verbunden ist, um Daiensignale 23 
zu modulieren bzw. zu demodulieren und 
eine nnit dem Datenlrager (33) in der Komponenie ver- 
bundene Sende-Emfangseinrichtung (34) zum Scnden 
und Empfangen von Datensignalen von bzw. in der 
Komponenie, wobei alle Einrichtungen (32. 33, 34) in 30 
der Komponenie (30) durch den Ubertragungsvorgang 
von der separaten Einheil (10) gespeist werden und 
keine eigene Energiequelle haben.. • 

13. Vorrichiung nach Anspruch 12, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB das Daienubertragungssystem (32) ein a 
induktives Hoc hfrequenziibertragungssy stem isi. 

14. Vorrichiung -nach Anspruch 12 oder 13, dadurch 
gekennzeichnet, daB das Dateniibertragungssysiern 
(32) eine Pulsdauennodulaiion ubertragener Daiensi- 
gnale ausfuhrt. 

15. Vorrichiung nach Anspruch 12, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die zwischen der Komponenie (30) und 
der separaten Einheil (10) iibertragenen Signale eine 
Rahmenstruktur (F) haben. 

16. Vorrichiung nach Anspruch 15, dadurch gekenn- 45 
zeichnet, daB die Rahmenstruktur (F) aufweisl: 

einen Kennungscode (ED), 

mindeslens einen Datenposten (D), D2,...Dn), der dem 
Kennungscode (ID) folgl, und 

einen Priifcode (CRC) am Ende des Rah mens zur Er- 50 
kennung von Fehiem der Datenposten. 

17. Vorrichiung nach einem der Anspriiche 12 bis 16, 
dadurch gekennzeichnet, daB eine Bedienvorrichlung 
(12) zur Aktivierung einer Ideniifikations- und/oder 
Schreiboperalion mil der Lese-Schreibsieuer\'orrich- 55 
lung (20) der separaten Einheil (10) verbunden ist. 

18. Vorrichiung nach Anspruch 17, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB ein Monitor (14) zur Uberwachung eines 
Ideniifikations- und/oder Schreibvorgangs mil der 
Lese-Schreibsleuervorrichlung (20) der separaten Ein- 60 
heit (10) verbunden ist. 

19. Vorrichiung nach Anspruch 17 oder 18, dadurch 
gekennzeichnet, daB die Bedienvorrichlung (12) und/ 
oder der Monitor (14) Teile einer mit der separaien Ein- 
heil (10) verbundenen iibergeordnelen Einheil (15), 65 
insbesondere eines Computers, sind. 

20. Vorrichiung nach einem der Anspriiche 12 bis 16, 
dadurch gekennzeichnet, daB die separaie Einheil (10) 



646 C2# 

12 

cin Bestandteil des jeweiligen medizinischen Geraiesy- 
sterns ist. 

21. Vorrichiung nach Anspruch 20, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die separate Einheil (10) durch von der 
Komponenie (30) ausgelesene Daiensignale wahlweise 
akiivierbar, sieuerbar und regelbar ist. 

22. Vorrichiung nach einem der Anspriiche 20 oder 21 . 
dadurch gekennzeichnet, daB die separate Einheil (10) 
Bestandteil eines Kamerakopfs eines Endoskopsy- 
stems ist. 
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